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informací, které cituji a uvádím v seznamu použité literatury a zdrojů informací.
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2.1.1 Základní dělení (STRUCTURE LEVEL 3) . . . . . . . . . . . . . . . 5

Kontrolér (STRUCTURE LEVEL PARAGRAPH) . . . . . . . . . . . . 5
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Kontrolér (STRUCTURE LEVEL PARAGRAPH)

Kontrolér (STRUCTURE LEVEL SUB-PARAGRAPH) Tato úroveň je definována
stejně jako "paragraph"
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