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Jedna se o pfistroj, vyhodnocujici vliv kovového pfedmétu na hledaci sondu. Hledaci
sondou necastéji byva dvojice civek, pifitomnost kovového predmétu predstavuje zménu
amplitudy a faze v pfijimaci civce. Tyto dvé informace pfistroj vyhodnocuje.
Na tomto zaklad¢ piistroj ur¢i nejenom piitomnost kovového predmeétu, ale i jeho slozeni.

1.1 Princip Cinnosti

V hledaci hlavé jsou pouzity dvé civky, kde je jedna napdjena signdlem (vysilaci civka).
Kolem ni se vytvari stfidavé magnetické pole. Druha (snimaci civka) je umisténa tak, Ze za
normalnich okolnosti je pole kolem ni nulové, coZ zplisobi, Ze na jejim vystupu neni zadny
elektricky signal. Kovovy piedmét, ktery se k civkam pftibliZi, narusi pole a zaroven dojde
k naruseni vyvazeni u piijimaci civky. Snimaci civka za¢ne nasledné dodavat urcity signal,
ktery lze zesilit a v detektoru zpracovat nékolika zplsoby. Nejcastéji se pouzivd audio
detekce. Vystup ze snimaci civky se zesili a nasledné demoduluje podobné jako rozhlasovy
signal s amplitudovou modulaci. Civky
mohou byt uspofadany nékolika zpisoby.

Typ a) ukazuje civku se ,Sirokym @ @
zabérem*. Tento nazev vznikl z divodu, Ze a) b)
nejcitlivéj§i  oblast (Srafovand) zasahuje
témét pres celou civku. Typ b) ukazuje
civky s ,,bodovym zabérem*. Ten ma oproti
»sirokému zabéru“ tu vyhodu, Ze ma podstatné lepSi bodové zaméfeni. Civky se Sirokym
zébérem maji tendenci vyvolavat falesné signaly u predméta, které jsou mimo stted. Mohou to
byt naptiklad mince leZici na kraji hledaci zony.

Civky a jejich ,,zabér*

Dalsi soucasti je diskriminace (rozliSeni) nezddouciho odpadu (staniolovy papir, Zelezné
odpadky) a zddanych predméti. Také je nutné vyloucit falesné signaly, zplisobené ,,vlivem
zem¢*®. Kapacitni efekty 1ze snadno vyloucit pomoci Faradayova stinéni kolem civek, ale 1 tak
obsahuje vétsina piid néjaky podil oxidu Zeleza, coz zpisobuje signaly, které jsou podobné
tém pii vyskytu magnetického materialu. PlaZe nasycené motskou vodou jsou mirné vodivé a
to také zpiisobuje faleSné signaly, které vznikaji na snimaci civce. Tyto signaly neméni pouze



svoji amplitudu, ale obsahuji také informace o posuvech faze, které se vyrazné lisi podle typu
predmétu, ktery signal zptasobuje. Proto 1ze navrhnout piistroj, vyuZzivajici jednoduchy fazovy
detektor, ktery bude schopen potlacit vlivy zemé a vyloucit vétSinu detekovaného odpadu.

1.2 Hledaci civky

Konstrukce civek je pro detektor kovu velmi dilezitou soucasti, a proto se musi dbat
zvysené opatrnosti a presnosti, aby se pii navijeni neudélala chyba, a nevznikl napiiklad
zkratovy zavit. Tento typ detektoru pouzivd civky s bodovym zabérem z divodu lepsiho

bodového zaméfeni. Zhotoveni tohoto L
vvvvvv hrebiky X

Sirokopasmovym zabérem, ale konecné
vysledky jsou dobrym divodem, proc
vynalozit véEtsi usili. Sestava civek je
ulozena na talifi o priméru 22 cm a na n¢j
pfipevnéna pomoci silikonového lepidla.
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¥ — preruseni stinéni
Q ~ vyvod stinén/
/7 = konce civek

Vysilaci civka ma z divodu zvySeni
citlivosti zafizeni specialni geometrii (viz
obr.). Snimaci civka ma normalni
kruhovy tvar, kterého je dosazeno pomoci
valce o priméru 10 cm. Snimaci civka ma
200 zaviti ze standardniho lakovaného
médéného dratu. Poté je na ni naneseno
elektrostatické stinéni a izolacni obal
stejnym zplisobem jako u vysilaci civky.

Konstrukce Ly a Lo

1.3 Vyhodnoceni

Vyhodnoceni vysledku méfeni je provadéno akusticky zménou ténu v pripojenych
sluchatkéch.

Jelikoz u audio vyhodnoceni neni mozné rozpoznat, jaky typ kovu je detekovan, byl
ptidan analogovy ukazatel, ktery ma nulovou polohu uprostied stupnice. Jeho smér vychyleni
urcuje typ kovu. Pti odklonéni na levou stranu se jedna o kovy magnetické, pii odklonéni na
pravou stranu se jedna o nemagnetické kovy.

Dalsi soucasti vyhodnoceni je pfepina¢ Man./Aut. Ten urcuje, zda se jedna o manualni,
nebo automatické vyrovnani. Pti pfepnuti do stavu Aut. je detekce zavisla na pohybu. Pokud
by se hledaci civky nad pfedmétem zastavily, pfestanou po chvili detekovat. To je vyhodné,
kdyz se hled4 ptiblizna lokace predmétu. Poté se ptepne do stavu Man., ktery je vhodny pro
presné lokalizovani hledaného pfedmétu. Jedna se 0 analogovou pamét, do které se ulozi
posledni signal, ktery byl v disledku detekce vyslan, a poté detektor reaguje pouze na tento
signal.



1.4 Zavér

Vyse uvedeny text popisuje zdkladni metodu navrhu detektoru kovi s ptidavnou detekci
typu detekovaného materialu. Ptistroj 1ze pouzit pro detekci kovovych materiali do hloubky
ptiblizné 40 cm. Pfitomnost vodivé zem¢ muze negativné ovlivnit hloubku detekce az o 17 %.
Tim v téchto piidach mtze byt detekce ucinna do hloubky asi 33 cm.



