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Prace se zabyva problematikou malych mobilnich robotl. Pro fizeni malého robota je
nutny systém fizeni, ktery obsluhuje senzory, silové prvky a fesi algoritmy chovéni. Hlavnim
ukolem préce je postavit malého mobilniho robota ovladaného pomoci pocitace na bazi PC —
mini notebooku EEE PC. Robot komunikuje s nadfizenym systémem prostifednictvim
pocitacové bezdratové sité Wi-Fi. Pro fizeni robota byly vytvoteny dva programy v Delphi,
Z nichz jeden obsluhuje serverovou ¢ast (EEE PC) a druhy klientskou ¢ast (notebook).

Déle byl sestrojen jednoduchy podvozek robota s jednou pohdnénou napravou a jednim
fizenym kolem. Ovladéani téchto prvka teSi deska s jednoCipovym mikropocitaem PIC.
Pfenos povelll mezi serverem a touto deskou je realizovan sériovou linkou RS232C pomoci
ptevodniku USB-COM. Toto feSeni umozituje ovladani pohybu robota a pfenos obrazové
informace z robota ke klientovi (k notebooku).

Jedna se o funkeni prototyp, na kterém je mozné zkoumat vhodnost pouzitych feSeni pro
realizaci malych mobilnich roboti.




