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Cilem naseho, projektu je vytvofit model ,,Autonomniho auta® (dale jen ,,Auto) a Chytré
silnice (Déle jen ,,Silnice®).

Auto by mélo byt schopné samostatné jizdy a parkovani, upravovat rychlost podle znac¢ek
zabudovanych v Silnici, bezdratova (WIFI) komunikace s internetovou aplikaci Bluemix tzn.
(Zjistit, zda-li je parkovaci misto volné a stav vozovky — Sucho/Mokro). Nepostradatelné je
také automatické zastaveni pied prekazkou.

Jako zaklad jsme zvolili komer¢né prodavany RC model auta. Odstranili ptivodni elektroniku
a vlozili vlastni. Elektronikou se mysli vyvojova deska Arduino s potiebnou kabeldzi a
senzory.

Obr. 1: 32-bit deska Arduino
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Obr. 2: Auto se zapojenymi senzory a zakladni deskou Arduino

Obr. 3: kabelaz auta

Libilo se mi na nasi praci jejich vSestrannost, protoze mé to procvicilo jak v programovani a
hardwaru, tak i ve fyzice a elektrotechnice. Doslo ke spousté komplikacim, jako tieba:
nedostatecné zataceni auta, nefunkéni anténa Wi-Fi, malé napdjeni baterii atd. Nastesti vétSina
byla snadno vyfesena.
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rozde€leni prace. Myslim si, ze s tim v naSem ptipad¢€ problém nebyl.
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