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Cil eperimentu

Cilem experimentu je vytvoieni robotické ruky, kterd bude schopna vykonavat fadu
kazdodennich ukolt rychleji a presnéji nez bézny ¢lovek, zaroven vsak bude dostupna béznym

ceskym uzivateliim, a to skrze open source platformu.
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Postup prace a shromazdéna data

Prvotni mySlenka vznikla inspiraci robotem spolecnosti Kuka. Na zakladé jimi
prezentované myslenky jsme se rozhodli sestavit jednoduchou robotickou ruku, ktera je nejen
jednoduse ovladatelnd, ale taktéz cenové dostupnd. Funkénost robotické ruky byla testovana
na ukonech, jako jsou Sroubovani, manipulace s objekty ¢i pe€eni. Pro ucely tohoto
experimentu byl vSak jako ilustrativni ptiklad vybran test vyroby palaCinky. Nejzdsadné;si
komponenty pro sestaveni robotické ruky byly vyrobeny pomoci 3D tiskarny, diky jejimuz

vyuziti (v kombinaci s komplexnim kédem programovani pro navadéni soufadnicemi) nabizi

projekt velky prostor pro dal$i moZnosti vyuziti ¢i vylepSeni technologie.
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Zavér vytvoreny na zakladé ziskanych dat

V ramci testovani robotické ruky byla naplnéna ocekavani jejich tviirci i stanoveny cil
projektu, kdy ukony provadéné na zaklad¢ inovativni technologie jsou pfesnéjsi a trvaji kratsi
dobu, nez je tomu pii vykonu shodné Cinnosti ¢lovékem. Jako ilustrativni ptiklad pro tato

tvrzeni mohou poslouzit udaje ziskané v ramci tkonu peceni palacinek, které jsou soucasti

posterové prezentace projektu.
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